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Einstellung PID-Regler 

 

1) Rechteck an Referenz anlegen. 

2) Ap erhöhen (nur P, I und D inaktiv) bis nur 
noch schwach gedämpft. 

 

 

  Ausgangssignal 

 

 

 

  Eingangssignal 

                                                                                                                                                     E. Riedle                               PhysikLMU 

. 

                                                                                                                                                     E. Riedle                               PhysikLMU 

3) Gewünschte (optimale) Dämpfung durch 
Erhöhung von RD - Verringerung fD - 
einstellen. 

4) Aktivierung des Integrators um die 
verbleibende Abweichung zu eliminieren 
und die Einschwingzeit zu minimieren 
- Erhöhung von f I . 

Messung der Kontrollgrößen !!!! 

oben: ohne „D“ unten: mit „D“ 

 

 

 

 

 

 






